Electrénicay Regulacién Automatica
(parte de Automatica)
Energéticos, Quimicos, Mecanicosy Materiales
Examen final, 11-2-05
Problema 2 (3.5 puntos)

Se desea controlar € nivel de liquido en un depdsito manteniéndolo entre dos
valores determinados.
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Se dispone de una bomba que se acciona mediante la variable |6gica B. El motor
de la bomba dispone de un relé térmico de variable I6gica T, que se activa por
sobrecarga del motor.

Se dispone de dos detectores de nivel binarios, uno para el nivel maximo y otro

para e minimo, de variables légicas a, b, que se activan cuando se detecta liquido a su
nivel.

El operario dispone de un interruptor (dos posiciones estables) para ordenar la
puesta en marchay la parada del sistema, de variable .

Comportamiento deseado:

Col. Al conectar la alimentacién del controlador, se pondra en condiciones
iniciales quedando a la espera de la orden de marcha

Co2. Cuando € operario ordene la puesta en marcha, € controlador intentara
mantener € nivel de liguido entre los dos detectores de nivel, lo cual
realizara mientras €l operario no ordene la parada o se dispare € relé
térmico

ol



Co3. Si € operario ordena la parada, € controlador volvera a condiciones
iniciales

Cod. Si seactiva e relé térmico, se parara la bomba hasta que se desactive €
relé, en cuyo momento & controlador proseguira con el control de nivel

Se pide:
1. Obtener e grafcet del controlador 16gico correspondiente
2. Obtener e grafcet del controlador légico caso de que en lugar del

interruptor se disponga de un pulsador de marcha y otro de parada, de
variableslégicasm, p
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Problema 1 (6.5 puntos)

Dado el sistema de control con computador de lafigura, donde T =0.4 s

{rd {x} u(t) = y(t)
H(T)—b G |—» By, [—» S+'O.5 >
| v T
Se pide:
1. ParaG=K
1.1 Obtener la funcion de transferencia en z entre la referencia y la sdida

muestreada

1.2 Obtener & rango de valores de K que hacen estable el sistema

1.3 Dibujar e lugar delasraices directo e inverso del sistema

1.4 ParaK=0.1 obtener €l intervalo de establecimiento de la respuesta a escalon y
la expresion analitica de esa respuesta, y dibujarla de forma aproximada

2. Obtener los parametros del regulador més sencillo que da g,=0, n=10, y dibujar de
forma aproximada la respuesta a escalon del sistema con el regulador calculado



