Ideal

Real

TIPOS BASICOS DE FILTROS

PASO BAJO
Respuesta en Amplitud Atenuacion
H(jo)| a(dB)
A A
1
L0 >
®, (O}
H(jo)| o(dB)
A A
1
Al Cini
A, oy,
> o > ®
0)p ® (Dp (6}

Normalizado: ®,= 1

.. ®,
Selectividad: K=®—



Ideal

Real

TIPOS BASICOS DE FILTROS

PASO ALTO
Respuesta en Amplitud Atenuacion
H(jo) o(dB)
A A
1
» >0
o, 0)
H(jo)| o(dB)
1
A, oy,
A, Uy,
” (0 > ®




TIPOS BASICOS DE FILTROS

PASO BANDA
Respuesta en Amplitud Atenuacion
HGw)| o(dB)
A A
1
Ideal
> >
® Oy ® ®
H(o)| a(dB)
1 A
A, /I o,
Real
A, p o N\
L0 0




TIPOS BASICOS DE FILTROS

BANDA ELIMINADA
Respuesta en Amplitud Atenuacion
H(jo)| o(dB)
1
Ideal
|P£(g®)| oc‘(‘dB)
| OO
A, Omin N )
Real
A, VAN o =




RESPUESTA EN AMPLITUD Y FASE

FILTRO CON RESPUESTA EN AMPLITUD CONSTANTE EN LA BANDA DE PASO

x,(t) = A sen(o, t) Vi =K Asen(o; 1)

=
s

X,(t) = A sen(o, t) 3 y,(t) = K A sen(w, t)

:

X,(t) = A sen(w; t) y3(t) =K A sen(w; t)

=

=

X(t) = x; (O)+x,(H)+x5(t) y(t) = K [x; ()X, () +x5(1)]

=
:




RESPUESTA EN AMPLITUD Y FASE

FILTRO CON RESPUESTA EN AMPLITUD CONSTANTE EN LA BANDA DE PASO

Salida (rojo) es una version escalada de la entrada (negro)
NO HAY DISTORSION DE AMPLITUD




RESPUESTA EN AMPLITUD Y FASE

FILTRO CON RESPUESTA EN AMPLITUD NO CONSTANTE EN LA BANDA DE PASO

x,(t) = A sen(o, t) J y1(H) =K, A sen(w, t)

9
2
D T R

=

X,(t) = A sen(o, t) y,(t) =K, A sen(w, t)

=

)

3 y5(t) = K; A sen(o; t)

WAV

X5(t) = A sen(o; t)

=

X() = x; (O, (D) +x5(t) y(t) = K%, ()+K,x2(t)+K;x3(t)

=




RESPUESTA EN AMPLITUD Y FASE

FILTRO CON RESPUESTA EN AMPLITUD CONSTANTE EN LA BANDA DE PASO

Salida (rojo) NO ES una version escalada de la entrada (negro)
HAY DISTORSION DE AMPLITUD




RESPUESTA EN AMPLITUD Y FASE

FILTRO CON RESPUESTA EN AMPLITUD CONSTANTE Y RESPUESTA EN FASE LINEAL

X,(t) = A sen(w, t)

=

X,(t) = A sen(o, t)

=

X5(t) = A sen(o; t)

=

X(t) = x; (O)+x,(H)+x5(t)

=

y,(t) = A sen(o, t+®))

=

¥2(t) = A sen(o, t+ ®,)

=

y5(t) = A sen(o; t+ @5)

=

Yy =y, (O+y,(D)+y3(0)

£




RESPUESTA EN AMPLITUD Y FASE

FILTRO CON RESPUESTA EN AMPLITUD CONSTANTE Y RESPUESTA EN FASE LINEAL

Salida (rojo) es una version desplazada de la entrada (negro)
NO HAY DISTORSION DE FASE

8-

6+




RESPUESTA EN AMPLITUD Y FASE

FILTRO CON RESPUESTA EN AMPLITUD CTE Y RESPUESTA EN FASE NO LINEAL

X,(t) = A sen(w, t)

=

X,(t) = A sen(o, t)

=

X5(t) = A sen(o; t)

=

X(t) = x; (O)+x,(H)+x5(t)

=

y,(t) = A sen(o, t+®))

=

¥2(t) = A sen(o, t+ @,)

=

=

y5(t) = A sen(o; t+ @5)

Yy =y, (O+y,()+y3(0)




RESPUESTA EN AMPLITUD Y FASE

FILTRO CON RESPUESTA EN AMPLITUD CTE Y RESPUESTA EN FASE NO LINEAL

Salida (rojo) NO ES una version desplazada de la entrada (negro)
HAY DISTORSION DE FASE
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